
 
 

 

 



АННОТАЦИЯ 

 

Разработка алгоритмов управления тягового электропривода для 

подземного электровоза, учитывающие ограничение скорости движения по 

условиям торможения и пуска, в связи с необходимостью уменьшения затрат 

на обслуживание, повышение эксплуатационной надежности всей системы в 

целом, включая и состояние рельсового покрытия. 

Первая часть работы посвящена исследованиям и анализу 

реализованных решений. Рассмотрение методов их модернизации и 

улучшений. 

Вторая часть посвящена разработке имитационной модели, 

позволяющей исследовать двухдвигательный электропривод в разных 

режимах нагрузки. 

Преимущества полученной модели: 

– Не имеет аналогов; 

– Быстрые смены режимов для исследований, путем редактирования 

параметров в m-файле модели; 

 Полученные результаты по форме и амплитудам характерны и похожи 

с экспериментальными данными, что подтверждает адекватность модели 

– Возможность улучшения полученной модели, путем её усложнения, 

что приведет к более точным расчётам и результатам. 


