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РАЗРАБОТКА ГРАФИЧЕСКИХ ИНТЕРФЕЙСОВ ДЛЯ MATLAB 

Введение 
Одним из неотъемлемых компонентов любой автоматизированной 

системы управления технологическим процессом является операторский 
графический интерфейс. Для решения подобных задач используются раз-
личные программные и аппаратные средства, в том числе операторские 
панели промышленного исполнения, пакеты SCADA-систем или само-
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стоятельно разработанные десктоп-приложения. Для задач учебного, ис-
следовательского или экспериментального характера зачастую для ра-
боты с процессом применяется пакет прикладных программ Matlab для 
задач моделирования, верификации и синтеза регуляторов. Для форми-
рования полноценного программного решения пользователю удобнее 
иметь графический операторский интерфейс на той же самой базе. В 
связи с этим, основной целью работы является разработка на Matlab гра-
фического интерфейса для управления процессом.  

Проектирование и разработка 
Для разработки графического интерфейса пользователя в составе 

Matlab имеется специальный пакет AppDesigner, который и будет приме-
няться в качестве основного инструмента. 

Команды управления, индикация, показания измерений и уставки 
формируются для технологического процесса, представленного на ри-
сунке 1.  

 
Рис. 1. Схема технологического процесса 

На рисунке 1 представлена часть АСУ ТП для выпаривания влаги из 
органических отходов нефтедобычи. В состав системы входит основной 
резервуар (ОР), бак конденсата (БК), отсечные клапаны К1-К6, насос с 
баком. В схеме присутствуют также кондуктометрические сигнализа-
торы уровня (LS), измеритель уровня (LI), давления (PI) и температуры 
(TI). Управляющая логика реализована для ПЛК с помощью CODESYS 
3.5.  

Первой задачей является обеспечение связи Matlab, где будет осу-
ществляться разработка интерфейса, и контроллером. В качестве меха-
низма передачи технологической информации выбран OPC.  

Для связи в среде разработки создается «Символьная конфигура-
ция» [1], в которой указываются пространства имен, из которого будет 
осуществляться импорт переменных (рис. 2) и далее настройка непосред-
ственно клиент-серверного взаимодействия по ОРС (рис. 3). 
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Рис. 2 Символьная конфигурация CODESYS 

 

 
Рис. 3. Настройка соединения по ОРС 

 
Заключительным этапом на шаге обмена данными является 

настройка ОРС на стороне Matlab. Для передачи данных применяется 
специальная группа блоков, представленная на рисунке 4 
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Рис.4. Блоки для обмена данными по ОРС 

 
На рисунке 4, блок «OPC Config» представляет собой основной кон-

фигуратор, определяющий к какому именно серверу, из списка существу-
ющих, необходимо подключиться, блоки «OPC Read» и «OPC Write» 
предназначены для чтения и записи значений, соответственно [2].  

Далее, в Matlab AppDesigner был разработан графический интерфейс 
для работы с управляющей программой в ручном режиме (рис. 5) 

 

 
Рис. 5. Графический интерфейс для управления в ручном режиме 

 
Для добавления интерактивности на элементы управления добавля-

ются так называемые функции обратного вызова (CallBack Functions) [3] 
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или обработчки событий, в данном случае нажатия на кнопку мыши, ко-
торые могут быть запрограммированы по усмотрению разработчика. Об-
щий вид формата данных функций приведен на рисунке 6.  

 

 
Рис. 6.Общий вид функций-обработчиков 

Заключение  
В рамках данного проекта был сконфигурирован обмен данными по 

технологии ОРС для передачи команд управления между CODESYS и 
Matlab, разработан графический интерфейс управления с дальнейшей об-
работкой событий.  
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