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Автоматизация является важным средством повышения эффективности 

производственных процессов. Экономичное, надежное и безопасное 

функционирование сложных промышленных объектов, может быть обеспечено с 

помощью лишь самых совершенных принципов и технических средств управления. 

Проблема синтеза системы автоматического управления (САУ) с наилучшими 

показателями качества приводит к задаче исследования одноконтурных САУ с 

различными динамическими моделями объекта управления. 

В работе в СКМ Matlab/Simulink проведено исследование степени 

приближения переходных процессов одноемкостного объекта с запаздыванием 

(модель-1)  к переходному процессу многоемкостного объекта с доминирующей 

постоянной времени (модель-2). Определено оптимальное соотношение между 

временем запаздывания модели-1 и величиной меньшей постоянной времени 

модели-2. 

Осуществлен синтез систем управления технологическим объектом, 

описываемым моделью-1, методом оптимального модуля, а моделью-2 на основе 

критерия максимальной степени устойчивости. Выполнен сравнительный анализ 

показателей качества обеих синтезированных САУ. При этом для САУ с моделью-

2 время регулирования на 20%, а динамический коэффициент регулирования на 

26% меньше чем для САУ с моделью-1. 

  


