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Теория калмановской фильтрации [1] является основой конструирования 

современных систем управления, навигации, передачи и переработки информации, 

обработки траекторных изменений [2]. Потребности практики со временем 

потребовали развития данного направления на случай неточного задания 

математической модели либо нарушения нормального режима функционирования 

системы [3]. В рамках развития этой проблемы в работе [4] рассматривается задача 

оценивания вектора состояния системы калмановского типа для случая, когда: 1) 

канал наблюдения обладает памятью относительно значений вектора состояния, 

что имеет место, например, при наличии инерционных измерителей либо при 

наличии задержек в каналах передачи информации [5]; 2) в канале наблюдения, 

кроме регулярных, действуют аномальные помехи, причем в общем случае не по 

всем компонентам вектора наблюдений, считая при этом, что 
1
t , то есть 

аномальная помеха начинает действовать, когда в наблюдениях накопилась память 

максимальной кратности N ; 3) аномальная помеха является нестационарной, 

математическое ожидание которой является неизвестной функцией времени.  

В данной работе рассматривается частный случай, когда в наблюдениях 

присутствует память кратности 1N . 
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