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АННОТАЦИЯ 

Одной из самых распространённых на сегодняшний день из ряда машин 

переменного тока является асинхронная машина с короткозамкнутым 

ротором. Качественное управление технологическим процессом средствами 

автоматизированного электропривода обеспечивается реализацией обратных 

связей по переменным состояния асинхронного электропривода (АЭП). 

Одним из способов реализации обратных связей по переменным 

состояния АЭП, является установка датчиков. Установка датчика на вал 

асинхронного двигателя (АД) влечет за собой ряд негативных эффектов таких 

как снижение вероятности безотказной работы, увеличение эксплуатационных 

расходов, трудность монтажа, увеличение времени наладки и др., 

целесообразней переходить на бездатчиковый асинхронный электропривод 

(БАЭП) или как еще его называют «малодатчиковый». Переход на БАЭП 

связан с построением наблюдателей состояния АД. 

Вопреки значительным достижениям в области теории наблюдателей 

состояния, существует ряд вопросов, которые остаются нерешенными. К ряду 

таких вопросов относятся:  

1. Чувствительность к изменению параметров наблюдаемого 

объекта; 

2. Ограничение диапазона регулирования скорости. 

Наблюдатели переменных состояния (угловая скорость вращения 

ротора, потокосцепления, электромагнитный момент и др.) асинхронных 

электроприводов могут быть классифицированы следующим образом. 

1. Неадаптивные: 

а) на основе модели статора; 

б) на основе модели ротора. 

2. Адаптивные: 

а) Наблюдатель Люенбергера; 

б) Наблюдатель с фильтром Калмана 

в) На основе адаптивной системы с задающей или эталонной моделью; 



г) На основе искусственной нейронной сети; 

д) На основе скользящих режимов; 

Настоящая работа посвящена разработке адаптивной структуры 

наблюдателя переменных состояния асинхронного электропривода. 

Каждый алгоритм имеет свои преимущества и недостатки, и 

целесообразность выбора того или иного алгоритма зависит от конкретной 

задачи. В данном направлении существует значительное количество научных 

исследований, и сохранение высокой интенсивности публикаций 

подтверждает, что вопрос разработки методов оценки переменных состояния 

АД остается нерешенным и актуальным. 


