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АВТОМАТИЗИРОВАННАЯ СИСТЕМА УПРАВЛЕНИЯ 
РЕКТИФИКАЦИОННОЙ КОЛОННОЙ 

Система автоматизации ректификационной колонны играет 
очень важную роль в химической, нефтяной и других отраслях про-
мышленности. Они используются для разделения и очистки смесей с 
целью получения высокочистых химических веществ и топлива. 
Ниже приведены некоторые примеры роли систем автоматизации ди-
стилляционных колонн в обществе.  

Повышение эффективности производства. Система автоматиза-
ции дистилляционной башни позволяет автоматически регулировать 
параметры процесса и сокращать вмешательство оператора, тем са-
мым повышая эффективность производства и качество продукции. 

Сокращение человеческих ошибок. Поскольку система автома-
тизации дистилляционной башни может автоматически контролиро-
вать и корректировать параметры процесса, это может сократить пе-
рерывы в производстве и увеличить производственные затраты из-за 
человеческих ошибок. 

Повышение безопасности. Система автоматизации дистилляци-
онной башни может контролировать различные параметры в дистил-
ляционной башне, чтобы избежать возможных аварий и опасностей. 

Энергосбережение. Система автоматизации дистилляционной 
башни позволяет снизить потребление энергии за счет контроля и ре-
гулировки расхода нагревательных и охлаждающих жидкостей. 

Защита окружающей среды. Система автоматизации дистилля-
ционной башни позволяет уменьшить изменения технологических па-
раметров и образование технологических отходов, тем самым снижая 
воздействие на окружающую среду. 

В целом, системы автоматизации дистилляционных колонн иг-
рают жизненно важную роль в химической, нефтяной и других отрас-
лях промышленности, помогая компаниям повысить эффективность 
производства, снизить затраты, повысить безопасность и оказывать 
меньшее воздействие на окружающую среду. 

 Поэтому целью данной статьи является первоначальное изуче-
ние и понимание системы автоматизации дистилляционной башни. 
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Система управления дистилляционной колонной, основанная на 
model predictive control (MPC), позволяет добиться более точного 
управления и обладает большей надежностью. 

Создание математической модели дистилляционной башни: Ма-
тематическая модель дистилляционной башни может быть создана на 
основе физических принципов или на основе экспериментальных дан-
ных. Эта модель может быть использована для прогнозирования ди-
намического поведения дистилляционной колонны и послужить ос-
новой для проектирования контроллера. 

Проектирование контроллера. Исходя из конструкции контрол-
лера MPC, в первую очередь необходимо рассмотреть структуру и вы-
бор параметров контроллера. При нормальных обстоятельствах кон-
троллер MPC включает в себя такие части, как модель прогнозирова-
ния, модель управления и оптимизатор. Среди них модель прогнози-
рования может предсказывать поведение системы в течение опреде-
ленного периода времени в будущем, модель управления может вы-
числять стратегию управления, которая должна быть выполнена, и 
оптимизатор может оптимизировать стратегию управления. 

Напишите программу контроллера. Напишите программу MPC-
контроллера для реализации функций контроллера. При написании 
программы необходимо объединить математическую модель и кон-
троллер, чтобы реализовать управление контроллером по замкнутому 
циклу. 

Отладка и оптимизация. Прежде чем контроллер будет применен 
к фактической работе дистилляционной колонны, необходимо выпол-
нить отладку и оптимизацию. Этот процесс может быть осуществлен 
с помощью имитационных экспериментов и реальных экспериментов. 
Основной целью отладки является оптимизация параметров контрол-
лера для достижения более точного управления. 

Прикладной контроллер: Примените контроллер MPC к факти-
ческой работе дистилляционной колонны. Перед применением кон-
троллера необходимо загрузить программу контроллера в аппаратное 
обеспечение контроллера и подключить такие устройства, как дат-
чики и исполнительные механизмы. После этого дистилляционная ко-
лонна может автоматически управляться и контролироваться кон-
троллером. 

 
В целом, система управления дистилляционной колонной, осно-

ванная на контроллере MPC, обладает более высокой точностью 
управления и надежностью, но для достижения эффективного управ-
ления требуется более сложная конструкция и программирование 
контроллера, а также более адекватная отладка и оптимизация. 
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Заключение 
В статье перечислены этапы разработки системы управления ди-

стилляционной колонной на основе контроллера MPC и перечислены 
преимущества контроллера MPC.Контроллер MPC позволяет распре-
делять более или менее важные контролируемые показатели, устанав-
ливая приоритет использования ресурсов. Снижение энергопотребле-
ния может повысить энергоэффективность системы управления ди-
стилляционной колонной при одновременном достижении требуе-
мого качества готовой продукции. 
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ОБРАБОТКА АЛЮМИНИЯ КОНЦЕВЫМИ ФРЕЗАМИ 
С МНОГОГРАННЫМИ ПЛАСТИНАМИ  

Концевые фрезы широко используются в промышленности для 
обработки уступов и пазов. Для увеличения производительности всё 
чаще применяется твёрдый сплав. Твёрдосплавные режущие пла-
стины могут припаиваться к стальному корпусу фрезы, а сменные 
многогранные пластины (СМП) к нему крепятся механически (рис. 1), 
что увеличивает её ремонтопригодность. Такими фрезами можно об-


